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Transpaleta manuala

Specificatii tehnice LHT100
1.1 Producator Toyota
1.2 | Model LHT100
8 1.3 Motorizare Baterie
£ |14 | Modul de operare Manual
& |15 |Capacitate de incarcare/sarcina nominala Q(t) kg | 1000
S |16 | Centrul de greutate c mm | 600
1.8 | Distanta de la centrul puntji de tractjune la fata furcii X mm [ 9457
1.9 | Ampatament y mm | 1170 "
o |21 Greutate echipament kg |107
% 2.2 | Greutatea pe ax, cu sarcing, rofi de tractiune/castor/furci kg |386/360
& 2.3 | Greutatea pe ax, fara sarcing, roti de tractiune/castor/furci kg |82/12
31 Rofj dirgctﬁe/furci: Powe_rthane (Po), Fier (S) _Nqun (N), Polyurethane (P), P/Po. N. P
Powerfriction (Pf) Cauciuc (R), Cauciuc anstistatic (Ra) T
3.2 | Dimensiunea rofji fata 175x50
§ 3.3 | Dimensiunea rotji spate 85x100/85x75 2
3.5 | Roti, numar fata/spate (x = rot motoare) 1/2 sau 1/42
3.6 | Ecartament fata b, mm | 520/685
3.7 | Ecartament spate b, mm | 364/529
4.4 | Miscarea de ridicare h, mm | 115
Tnaltimea de ridicare h,, mm | 200
4.9 | Inaltimea bratului de comanda in pozitie de operare, min/max h, mm | 1220
4.15 | Inaltimea cu furcile coborate h., mm |85
4.19 | Lungimea totala l, mm | 1575
= 4.20 | Lungimea péna la fata furcilor 1, mm | 415
= 421 |Latimea totald b/b, | mm |520/685
é 4.22 | Dimensiunile furcilor slell mm | 45/156/1150
O 425 | Latimea peste furci b, mm | 520/685
4.32 | Garda la sol, centrul ampatamentului m, mm |40
433 Latimea cul9arului de lucru pentru paleti de 1000x1200 cu manipulare pe A mm | 1525
partea lunga st
434 Latimea culqarului de lucru pentru paleti de 800x1200 cu manipulare pe mm | 1725
partea scurta st
4.35 | Raza de intoarcere W, mm | 1370 "
- © 5.1 Viteza de deplasare, cu/fara sarcina km/h | 3.5/5
S "g" 5.3 | Viteza de coboréare, cu/fara sarcina m/s | Controlabila
q‘E,. € |57 |Panta, cuffard sarcing % |—
§ E 5.8 | Panta maxima, cu/fara sarcina % |—
5.10 | Fréna de serviciu 3.0 Nm
. © | 6.1 | Motorde tractiune cu ratia S2 60 min kW 10.2
é § 6.4 | Tensiunea la baterie, capacitatea nominala K, VIAh | 2x12/24
® 6.5 | Greutate baterie kg |2x9.5
2 8.1 Modul de operare Apasare buton
= |84 |Nivelul de zgomot la urechea operatorului conform DIN 12 053 dB(A) |63

1) Distanta cu furcile ridicate.
2) Roti single/Roti duble.
3) Alte lungimi de furci disponibile: 800/910/1000/1070/1220

Toate datele sunt bazate pe configuratia din tabel. Alte configuratii vor produce alte valori.

Performantele si dimensiunile echipamentelor sunt nominale si pot varia in limita tolerantelor.
Produsele Toyota Material Handling si specificatiile sunt subiectul modificarilor fara notificare.




Scheme Dimensionale
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Caracteristicile echipamentului:

» Transpaleta cu motor va elimina efortul depus pentru impingerea si tragerea unei
transpalete manuale clasice. Acest model are capacitatea nominala de 1000 kg si
reprezinta un alt pas inainte catre un loc de munca ergonomic.

» Ergonomie excelenta, fara solicitarea bratelor, umerilor si a spatelui.

» Productivitate sporita - datorita caracteristicilor de siguranta.

* Potrivit diverselor aplicatii de interior.

« Caracteristicile de siguranta includ: intrerupator de urgenta, comutator pentru siguranta
in caz de coliziune si comutator pentru cele doua pozitii extreme ale barii de tractiune.

» Redresor incorporat cu cablu separat.

* Este disponibil si modelul U cu inal{ime minima de 75 mm.

* Produsul corespunde cerintelor mediului ambiant.
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