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Transpaleta electrica pietonala

Specificatii tehnice SWE120XR
1.1 | Producator Toyota
1.2 | Model SWE120XR
o |1.3 | Motorizare Electric
§ 1.4 | Modul de operare Pedestru
% 1.5 | Capacitate de incarcare/sarcind nominala Q | kg | 1200
= 1.6 | Centrul de greutate c | mm | 600
1.8 | Distanta de la centrul puntji de tractiune la fata furcii x | mm | DXT/DXH =677, TX = 660
1.9 | Ampatament y | mm | 1505
2.1 | Greutatea echipamentului, inclusiv bateria kg | 1830
:% 2.3 | Greutatea pe ax, catarg retras fara sarcina, roata de tractjune/furca kg | 1220/610
g 2.4 | Greutatea pe ax, catarg extins cu sarcind, roata de tractjune/furca kg | 230/2800
2.5 | Greutatea pe ax, catarg retras cu sarcina, roata de tractiune/furca kg | 1200/1830
3.1 | Roti tractiune/castor/furci Poliuretan
= 3.2 | Dimensiunea rotji fata mm | 250
& 133 | Dimensiunea rotii spate mm | 140
3.7 | Ecartament spate b, | mm | 810/995
4.2 | naltimea cu catargul coborat h, | mm | 2434
4.3 | Ridicare libera h, | mm | 1934
4.4 | Ridicare h, | mm | 5350
Tnaltimea de ridicare h,, | mm | 5400
4.5 | naltimea catargului extins h, | mm | 5920
4.9 | inaltimea bratului de comanda n pozitie ridicatd, min./max. h,, | mm | 950/1360
4.10 | inaltimea bratelor de sprijin h, | mm | 160
4.15 | Inaltimea cu furcile coboréte h, [ mm | 50
4.19 | Lungimea totala l, | mm | 2145
S |4.20 | Lungimea pana la fata furcilor l, [ mm | 995
§ 4.21 | Latimea totala b,/b, | mm | 900/1085
E 4.22 | Dimensiunile furcilor sfell | mm | 40/100/1150
4.25 | Latimea peste furci b, | mm | Lat=250-750, Ingust = 250-570
4.26 | Distanta intre bratele de sprijin b, | mm | 665/850
4.28 | Deplasarea catargului l, [ mm [ 790
4.31| Garda la sol, sub catarg m, | mm | 30
4.32 | Garda la sol, centrul distantei dintre axele rotilor m, | mm | 40
4.33 | Latimea culoarului pentru paleti 1000x1200 transversal A, | mm | 2551
4.34 | Latimea culoarului pentru paleti 800x1200 pe lungime A, | mm | 2528
4.35 | Raza de intoarcere W, | mm | 1670
4.37 | Lungimea intre bratele de sprijin l, | mm | 1830
®, |51 | Viteza de deplasare, cu/fara sarcina km/h | 6,0/6,0
§ 5.2 | Viteza de ridicare, cu/féra sarcina m/s | 0,20/0,36
g 5.3 | Viteza de coborare, cu/fara sarcina m/s | 0,45/0,45
g 5.4 | Viteza de deplasare a catargului, cu/fara sarcina m/s | 0,15/0,15
I; 5.8 | Inclinare maxima, cu/fara sarcina " % | 8110
; 5.9 | Timpul de accelerare (peste 10 m) s |68
a 5.10 | Frana de serviciu Electromagnetica
o 6.1 | Putere motor tractiune S2 60min) kw | 1,8
£ |62 | Putere motor ridicare (S3 15%) kW | 3
% 6.4 | Tensiune baterie, capacitate nominala K, V/Ah | 24/300
é 6.5 | Greutate baterie kg | 195-270
6.6 | Consumul de energie conform ciclului VDI kWh/h| 1,21
2 |81 | Tip de control al tractjunii Variabil AC
< (8.4 | Nivelul sunetului pentru sofer conform EN 12 053 dB (A)| 59

1) Masurat conform standardelor companiei.
Datele se bazeaza pe configuratia standard cu baterie mica.

Toate datele sunt bazate pe configuratia din tabel. Alte configuratji vor produce alte valori.
Performantele si dimensiunile echipamentelor sunt nominale si pot varia in limita tolerantelor.
Produsele Toyota Material Handling si specificatiile sunt subiectul modificarilor fara notificare.




Dimensiuni catarg

SWE120XR Duplex Tele Panoramic View Duplex Hi-Lo Triplex Hi-Lo
h,, '(ﬂé'ﬁhm?ade ridicare mm | 2300 | 2450 | 2750 | 3250 | 3650 | 4100 | 2350 | 2500 | 2800 | 3300 | 3700 | 4150 | 3300 | 3700 | 3950 | 4150 | 4500 | 4800 | 5400
13 3
h, |Ridicare mm | 2250 | 2400 | 2700 | 3200 | 3600 | 4050 | 2300 | 2450 | 2750 | 3250 | 3650 | 4100 | 3250 | 3650 | 3900 | 4100 | 4450 | 4750 | 5350
h, | Inaltimea cu catargul mm | 1722 | 1797 | 1947 | 2197 | 2397 | 2622 | 1722 | 1797 | 1947 | 2197 | 2397 | 2622 | 1724 | 1857 | 1940 | 2007 | 2124 | 2224 | 2434
h, |Ridicare libera mm | 132 | 132 | 132 | 132 | 132 | 132 | 1242|1316 | 1466 | 1716 | 1916 | 2142 | 1234 | 1366 | 1450 | 1516 | 1634 | 1734 | 1934
h, | Inaltimea catargului mm | 2798 | 2948 | 3248 | 3748 | 4148 | 4598 | 2880 | 3030 | 3330 | 3830 | 4230 | 4680 | 3820 | 4219 | 4468 | 4669 | 5020 | 5320 | 5920
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Caracteristicile echipamentului:

* Directie servo/electronica + 180°

* Performante optimizate ale stivuitorului

« Catarg retractabil cu mecanism Pantograph pentru furci
« Inclinarea catargului

« Latime ajustabila peste furci

* Sistem Sensi-lift

* Functia Click-2-Creep

» Comenzi electronice la indeméana pentru toate funciiile
« Controlul accesului

» Performante programabile adaptate soferului

» Acces usor pentru intretinere

» Echipament pentru deplasare laterala si departare a furcilor (optional)

« |_Site (optional)
* Baterie Li-lon (optional)

* Versiune pentru depozite frigorifice (optional)
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