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Echipament pentru order-picking

Specificatii tehnice OSE100 OSE100W OME100N OME100NW
1.1 Producator Toyota Toyota Toyota Toyota
1.2 | Model OSE100 OSE100W OME100N OME100NW
s |13 |Propulsie Electrica Electrica Electrica Electrica
'?,' 14 | Modul de operare Tn picioare In picioare In picioare In picioare
8 |15 |Capacitate de incarcare/sarcind nominala Q kg | 1000 1000 1000 1000
S 1.6 [ Centrul de greutate c mm |600 600 600 600
1.8 Distanta din spatele furcilor pana la axul rofilor duble din furci X mm | 158 110 158 10
1.9 | Ampatament y mm | 1351 1300 1401 1350
@ |21 | Greutate echipament, fara baterie kg |1294 1162 15771 1607
% 2.2 | Greutatea pe ax, cu sarcing, roti motoare/brat suport kg |550/1149 558/1112 615/1280 639/2459
S 2.3 | Greutatea pe ax, fara sarcina, roti motoare/brat suport kg | 1113/365 1105/338 1235/450 1208/884
31 Rotj tractiune/castor/furci Poliuretan Poliuretan Poliuretan Poliuretan
3.2 | Dimensiunea rofji fatd mm | @250 x 92 @250 x 92 @250 x 92 @250 x 92
? 3.3 | Dimensiunea rofji spate mm | @ 140 x 80 @140 x 80 @140 x 80 @140 x 80
3.4 | Roti suplimentare (dimensiuni) mm |— — — —
3.5 | Roti, numar fata/spate (x = roti motoare) 1x/2 1x/2 1x/2 1x/2
4.2 |inéltimea cu catargul coborat h, | mm [1550 1550 2450 2450
44 | Miscarea de ridicare h, | mm |1020 1020 1620 1620
Tnaltimea de ridicare h,, | mm |1880 1100 2480 1700
45 |Inaltimea cu catargul extins h, | mm |2570 2570 4070 4070
4.8 |Inltimea scaunului h, | mm [180 180 180 180
411 |Ridicare aditionala hy | mm |780 — 780 —
= 4.14 | indltimea maxima de ridicare a scaunului h, | mm |1200 1200 1800 1800
Z 4.15 | inaltimea furcilor coboréte h, | mm |80 80 80 80
E 419 | Lungimea totala I, mm | 2840 2744 2890 2798
S 420 Lungime echipament pana la fata furcilor l, mm | 1690 1594 1740 1648
4.21 | Latimea totald b, | mm [790 790 810 810
4.22 | Dimensiunile furcilor sle/l | mm |62/115/1150 62/115/1150 62/115/1150 62/115/1150
4.25 |Latimea peste furci b, | mm |300-750 560, 655, 776 | 300-750 560, 655, 776
4.32 | Garda la sol, centrul distantei dintre axele rotilor m, | mm [70 70 55 55
4.35 |Raza de intoarcere W, | mm [1540 1490 1590 1540
4.44 | Latimea intrdrii in cabina l,, | mm |490 — 490 490
5.1 Viteza de deplasare, cu/fara sarcina * km/h |7,0/12,0 8,0112,0 7,0112,0 7,0112,0
E ‘% 5.2 | Viteza de ridicare, cu/fara sarcina m/s |0,12/0,19 0,12/0,19 0,12/0,19 0,12/0,19
E. § 5.3 | Viteza de coborére, cu/fara sarcina m/s | 0,33/0,36 0,33/0,36 0,12/0,19 0,12/0,19
5 §_ 5.8 | Panta maxima, cu/fara sarcina % [9113 913 5/6 5/6
5.10 | Frana de serviciu Electromagnetica Electromagnetica
o 6.1 Motor de tractiune cu ratia S2 60 min kW 12,8 2,8 2,8 2,8
% [6.2 | Motorde ridicare cu ratia S3 5% kW (2,2 22 22 2,2
% 6.4 Tensiunea la baterie. capacitate nominala K, V/Ah | 24/465, 620 24/465, 620 24/465, 620 24/465, 620
é 6.5 Greutate baterie, min./max. kg [475-530 470-530 475-530 475-530
6.6 | Consumul de energie conform ciclului VDI ¥ kWh/h
2 8.1 Modul de operare BT Powerdrive | BT Powerdrive | BT Powerdrive | BT Powerdrive
< |84 |Nivel zgomot la urechea soferului conform EN 12 053 dB(A) | 60 60 60 60

1) Cu baterie mica, se adauga 125 kg contragreutate.

2) Masuratori conform standardelor companiei.

3) Contactatj furnizorul pentru informatji.

* Viteza de deplasare in directja furcilor: 6,0/10,5 km/h pentru toate modelele.

Toate datele sunt bazate pe configuratia din tabel. Alte configuratji vor produce alte valori.

Performantele si dimensiunile echipamentelor sunt nominale si pot varia in limita tolerantelor.

Produsele Toyota Material Handling Manufacturing Sweden AB si specificatiile sunt subiectul modificérilor fara notificare.




Dimensiuni
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Caracteristici echipament:

* Modele de inalta performanta

» Conceptul BT E-man de schimbare a direciiei
* Treapta joasa de acces

* Posibilitatea ridicarii operatorului la inaltime

* Sistemul BT Powerdrive

+ Sistem de sustinere a foliei de impachetat

« Sistem de administrare a locatiilor pentru perifericele IT
— conceptul E-bar (optional)
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